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· Kompenzálás az időtartományban a munkapont környékén mért eredőszakasz átmeneti függvény alapján.

· Mit neveznek hibrid rendszernek? Mi a nullatípusú tartószerv? A hibrid rendszer mintavételi idejének megválasztása szürke modell esetén.

· Hibrid rendszer mintavételi idejének megválasztása fekete doboz modell esetén a körfrekvencia, és az időtartományban.

· A kaszkádszabályozás felépítése, alkalmazásának feltétele, és kompenzálásának menete.
· Az előrecsatolt zavarjel kompenzálásos (feed-forward) szabályozás felépítése, alkalmazásának feltétele, és kompenzálásának menete.

· Mit neveznek diszkrét rendszernek? A Z transzformáció. Stabilitás vizsgálat a Z tartományban.
· Mi az egyes típusú tartószerv (előnyei, hátrányai)? A diszkrét rendszer mintavételi idejének megválasztása szürke modell esetén.

· Fekete doboz modell esetén a diszkrét rendszer identifikálásának problémája. A diszkrét rendszer mintavételi idejének megválasztása a körfrekvencia, és az időtartományban fekete doboz modell esetén.
· Szándékolt és nem szándékolt nem linearitások. A nem szándékolt nem linearitások hatása a szabályozási körben.

· A két és a háromállású kompenzált szabályozok felépítése, a hiszterézis és a holtsáv hatása, valamint alkalmazási területeik.

